
2. Определение главного момента заданной системы сил относительно центра О. 
    
     Главные моменты заданной системы сил относительно координатных осей:
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1. Определение модуля и направления главного вектора заданной системы сил по его проекциям на 
координатные оси. 
    Проекции главного вектора на оси координат (рис. 1):
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О и установить, к какому простейшему виду приводится эта система.
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Направляющие косинусы:

==

==

==

O

Z
O

O

Y
O

O

X
O

M
MkM

M
MjM

M
MiM

),cos(

),cos(

),cos(
282.8
647.8

0.437=

582.8
647.8

0.9=

0
647.8

0=

0,0* ≠= OMR3. Так как , то заданная система сил приводится к паре сил (рис. 2). 

Момент этой пары сил равен главному моменту MO 

Рис. 2.


